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Een motor inregelen in 10 stappen 

 
Zo regelt u snel en effectief een servomotor met een KEB S6-regelaar in. Met behulp van de 
configuratiewizards in de KEB COMBIVIS 6 software van KEB kunnen we het proces in 10 
eenvoudige stappen opsplitsen. In deze blogpost zullen we de opstartprocedure van een KEB 
Dynamic Line III-servomotor, in closed-loop-control met encoderfeedback, uitleggen. Het 
proces is vergelijkbaar voor andere motortypen. 
 

Wat is er nodig om te beginnen? 
 
Closed-loop-control met encoderfeedback is een besturingsmethode die gebruik maakt van 
gemeten snelheidsfeedback met behulp van een Encoder. Er zijn een aantal voorwaarden 
waaraan voldaan moet worden om uw specifieke motor op te starten. 
 
1. Een stroombron (de KEB S6-regelaar heeft opties voor 1-fase en 3-fasen); 
2. Een KEB S6-regelaar; 
3. 3-fasen AC-motor (de KEB S6-regelaar werkt met Inductie- of Servomotoren); 
4. Encoderfeedback en Encoderkabel; 
5. KEB COMBIVIS 6 programmeersoftware voor het configureren van de regelaar; 
 
Zodra de stroombron en de apparaten op de juiste manier zijn aangesloten, kan KEB COMBIVIS 
6 opgestart worden en kan er gestart worden met het configureren. 
 

Verbinding maken met KEB COMBIVIS 6 

 

 
Open een nieuw project in KEB COMBIVIS 6 programmeersoftware en klik op het pictogram “Scan for Device” 
 
Voordat er gestart kan worden met het parametriseren, moet de KEB S6-regelaar eerst op de 
PC aangesloten worden met behulp van de KEB USB-naar-serieel converter. In KEB COMBIVIS 
6 dient er een apparaatscan uitgevoerd te worden waarna de KEB S6-regelaar aan het KEB 
COMBIVIS 6-project wordt toegevoegd. 
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Klik op de knop “Start search” om de KEB S6-regelaar te zoeken 
 
Zodra de KEB S6-regelaar met het project is verbonden, kunnen de interactieve 
programmeerwizards geopend worden. Deze zijn speciaal ontwikkeld voor gebruik met de 6e 
generatie regelaars (S6, F6, H6). 
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Eenmaal gevonden, kan het apparaat aan het project toegevoegd worden 
 
Nu worden de tabbladen van de opstartwizard zichtbaar waarmee de regelaar 
geparametriseerd kan worden. 
 

 
De wizardtabbladen in de KEB COMBIVIS 6 programmeersoftware 
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De 10 stappen voor het inregelen van een motor 

 
Stap 1: Herstel de fabrieksinstellingen van het apparaat 
 

 
Herstel eerst het apparaat naar de fabrieksinstellingen 
 
Het eerste tabblad dat we bezoeken is het tabblad “Basic settings”. Op dit tabblad staat de 
optie “Reset device to defaults”. Deze selectie wist alle programmeringen die momenteel in de 
KEB S6-regelaar aanwezig zijn en herstelt deze naar de fabrieksinstellingen. Nieuwe regelaars 
worden door KEB geleverd met deze standaardinstellingen maar het is altijd goed om deze stap 
uit te voeren om er zeker van te zijn dat u met de standaardinstellingen begint. 
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Stap 2: Voer de gegevens van het motortypeplaatje in 
 

 
Voer de motorgegevens in op het tabblad “Motor” 
 
Op het tabblad “Motor” voert u de gegevens, welke op het motortypeplaatje staan, in. Wanneer 
het een KEB-motor betreft kan de KEB-motordatabase gebruikt worden om eenvoudig de 
nominale gegevens in te laden. Dit kan gedaan worden door het artikelnummer in te geven en te 
bevestigen. Hiermee worden de motorgegevens automatisch ingeladen. Als het geen KEB-motor 
betreft selecteert u eenvoudigweg de knop “Manual input” en voert u de nominale gegevens 
van uw specifieke motor in. 
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Stap 3: Activeer de rembediening 
 

 
Activeer de rem op het tabblad “Brake control” 
 
Op het tabblad “Brake control” checkt u of “Activate brake control” is geselecteerd zodat de 
motorrem bediend kan worden met behulp van de regelaar. Op dit tabblad kunnen o.a. ook de 
schakeltijden ingesteld worden. We behouden de rembesturingsbron als “controlword”, zodat de 
rem geschakeld kan worden tijdens de motoridentificatie en het proefdraaien. 
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Stap 4: Selecteer de feedbackmode  
 

 
Selecteer de feedbackmode die u gebruikt 
 
Op het tabblad “Feedback mode” stellen we de terugkoppeling in op “Encoder with motor 
model”. Dit is de regelmodus voor een gesloten lus met encoderfeedback. Mogelijk ziet u ook de 
opties “V/f-mode” en “Encoderless (SCL)”. Dit zijn andere beschikbare besturingsmodi waarvoor 
mogelijk aanvullende of andere configuratie benodigd is. 
 
We stellen zowel de bron van de snelheidsregeling als de bron van de positieregeling op Encoder 
A” in. 
 
 

  



 

Zeearend 16     7609 PT Almelo     T: +31 (0)546 81 21 21     E: info@marsman-almelo.nl 
 

Pagina 8 van 18 

                      

 

 

 
Stap 5: Stel het encodertype in 
 

 
Selecteer het encodertype dat u gebruikt 
 

Als u het vervolgkeuzemenu “Encoder A” uitbreidt, wordt een selectie van het encodertype 
zichtbaar. Omdat we het artikelnummer van de KEB-servomotor op het tabblad “Motor” hebben 
ingevoerd, is het encodertype “Resolver” al ingevuld. In dit gedeelte selecteert u uw 
encodertype en voert u, indien bekend, de montagepositie van de encoder in. Als deze 
onbekend is, kan deze tijdens de motoridentificatie worden berekend. 
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Stap 6: Stel de massatraagheid van de motor en van de belasting in 
 

 
Stel de massatraagheid van de motor en van de belasting in  

 
Op het tabblad “Controller” is de massatraagheid van de motor en van de belasting de enige 
parameter die op dit moment moet worden aangepast. De massatraagheid van de motor is een 
parameter die in het datablad van de motor terug te vinden is. In het geval van de KEB-motor 
wordt deze automatisch ingevuld op basis van het KEB-artikelnummer. 
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Stap 7: Voer motoridentificatie en detectie van de montagepositie van de encoder uit 
 

 
Identificatie stap 1 - Identificeer de motor en de montagepositie van de encoder 
 
We beginnen op het tabblad “Identification” met het bevestigen van de motorgegevens. Na 
bevestiging verschijnt een tweede vak met extra detectieopties voor de identificatie. 
 

  
Identificatie stap 2 – EMF-detectie 
 
Hier kunnen we selecteren of we de montagepositie van de encoder willen detecteren. In het 
derde vak staan vereisten waaraan moet worden voldaan om motorrotatie en identificatie 
mogelijk te maken, zoals STO digitale ingangen, voedingsspanning, geen foutstatus en rem 
geopend.  
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Identificatie stap 3 - Zodra aan deze vereisten is voldaan, kunnen we beginnen met onze identificatie, waardoor de 
motor gaat draaien. De identificatie moet worden uitgevoerd onder nullast omstandigheden 

 

  
Identificatie stap 4 - Oude en nieuwe waarden worden ingevuld na de motoridentificatie 
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Tijdens en na de motoridentificatie wordt een kleine tabel gevuld met enkele motorparameters, 
de montagepositie van de encoder en hun respectievelijke “oude” en “nieuwe” waarden. 
Sommige parameters kunnen na de identificatie anders zijn, maar dit is te verklaren doordat bij 
de identificatie nu o.a. de bekabeling meegenomen is. 
 

  
Bevestig de geïdentificeerde parameters 
 
We kunnen de geïdentificeerde parameters bevestigen en vervolgens naar het tabblad “Modes 
of operation” gaan. 
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Stap 8: Selecteer “Velocity Mode” 
 

 
Voor deze demo gebruiken we de Velocity-modus 
 
Er zijn 5 beschikbare modi voor deze KEB S6-regelaar. Voor onze tests kiezen we de “Velocity-
mode”. 
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Stap 9: Kies de hellingmode en snelheidslimietinstellingen 
 
Zodra u “Velocity mode” selecteert, verschijnt er een Velocity mode pop-up venster. Op het 
tabblad “Ramp mode” kunt u kiezen tussen S-curve- en lineaire hellingprofielen. Op het tabblad 
“Speed limit settings” kunt u uw maximale en minimale snelheid in elke rotatierichting instellen. 
 

 
Selecteer “S-curve” 
 

 
Selecteer de snelheid waarmee u de motor wilt laten draaien 
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Stap 10: Voer een testrun uit 
 

  
In het tabblad “Test run” klikt u op “Start test run wizard” 

 
Klik op het tabblad “Test run” en vervolgens op “Start test run wizard”. Vervolgens wordt het 
venster van de testrun wizard geopend. 
 

 
Stel de doelsnelheid van uw servomotor in 
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Bovenaan de testrun-wizard staan de voorwaarden die nodig zijn om de motor te kunnen laten 
draaien. Deze zijn hetzelfde als de vereisten die gesteld waren bij de motoridentificatie. Zodra 
aan de voorwaarden is voldaan, kunnen we een doelsnelheid instellen met behulp van de ingang 
“Velocity 1”. De schuifbalk vertegenwoordigt de maximale snelheid vooruit en achteruit die u 
heeft gemaakt op het tabblad “Velocity mode”. 
 

  
Nadat u de doelsnelheid hebt ingesteld, klikt u op de startknop om de motor te laten bewegen 

 
Zodra een snelheid in het tekstvak “Velocity 1” staat, kan deze in de regelaar worden geladen 
met behulp van de knop “Set target velocity”. Klik op “Start” wanneer u klaar bent om de motor 
te laten draaien. De motor zal draaien en de snelheid wordt getoond bij “Current target 
velocity”. 
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Stop de motor door op de knop “Stop” te klikken 
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Conclusie 

 
U heeft nu snel en effectief een motor gestart met een KEB S6-regelaar. 
 
Het is u misschien opgevallen dat we enkele tabbladen in de KEB COMBIVIS 6 wizards hebben 
overgeslagen, zoals “Protections / Warnings”, “Fieldbus” en andere parameters op het tabblad 
“Controller”. Dit zijn belangrijke tabbladen die u zeker dient te bekijken om de inbedrijfstelling 
van uw regelaar en motor te voltooien voor een succesvolle integratie in uw industriële machine. 
 
 

Oplossingen op maat voor industriële toepassingen 

 
Wij kunnen u op onze vier kernactiviteiten een hoge graad aan applicatiekennis en aandrijf 
technische oplossingen bieden. Onze expertise wordt door onze klanten enorm gewaardeerd, 
omdat wij goed begrijpen hoe machines en installaties met onze producten naar een hoger 
niveau te tillen zijn. Onze kernactiviteiten zijn: 
 
Besturing & automatisering 
Frequentie- & Servoregelaars 
Motoren & motorreductoren 
Remmen & koppelingen 
 
Onze belangrijkste partners zijn KEB Automation en WEG (Württembergische Elektromotoren 
Gesellschaft). Beide bedrijven zijn ISO-gecertificeerd. 
 
Graag maken we een afspraak met u om eens van gedachten te wisselen over uw (nieuwe) 
toepassing. Neem gerust contact met ons op indien u hierin geïnteresseerd bent. 


